Мое имхо (
Дабы не нагружать секу математикой, предлагаю следующее.

Для расчета промежуточных значений использовать менеджер. А в секу использовать ЕЕПРОМ
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Примерный вид окна настройки заслонки.
            Настройка

Ось Y (% закрытия) задаем дискретность скажем 10, от 0 до 100

Ось X (температура в градусх) задаем дискретность 5, от 0 до 70

 (ну или как ето будет оптимально с точки зрения написания кода)
1.справа вверху задаем полный ход заслонки в шагах ручками.


Нажимаем кнопку «0» - секу отводит заслонку в сторону открытия (постоянно считает пока держим кнопку, отпускаем когда визуально убеждаемся что она открыта, при отпускании сбрасываем число в 0)

Далее стрелками вверх\вниз двигаем заслонку на полное закрытие, таким образом мы задаем полный ход в шагах.

2. двигаем точки (площадки ( ) на графике. Самое интересное наступает при нажатии кнопки «записать».  Зная дискретность отсчета по оси Y и зная число полного хода (900 как в примере), менеджер считает промежуточные значения между температурными точками (166 на рисунке), заносим ети значения в еепром (можно и значения точек 900, 734 как на рисунке для наглядности) получаем массив из рассчитанных шагов, в сумме должно равнятся полному ходу заслонки (900 справа вверху).
3. при подаче питания подаем заведомо большее число в сторону открытия (ну скажем 900+50), затем по температуре суммируем промежуточные точки и отводим заслонку на полученное значение в сторону закрытия), по мере прогрева отсчитываем по полученным «разницам» (массиву) в сторону открытия, при достижении температуры 70 – насчитываем сверху шагов 50 для гарантированного открытия.

Ваять регулятор оборотов думаю лишнее!!! Когда тронимся на недогретом моторе – оно заслонкой будет стремится к установленымм оборотам, а оно нам надо?
